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CHECK

DATE
DATE
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PROJECT
NO.

MOTOR MAIN POWERPOWER SUPPLY     DC24V
POWER SUPPLY

  AC220V
Battery charging 
power supply

R2

R21 N11

N11

L1 L2 L3 PE

1

2

3

4
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6

-QF02
iC65N C25A 3P

Schneider
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2
-QF03

iC65N C10A 1P
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I>

I>>
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I>>
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I>>

N

L N

V+ V-V+ V-

-V1
WDR-120-24

MEANWELL

-FU1

5A

PE / 3.0

-R1
3.0

-S1
3.0

-T1
3.0

R /

S /

T /

N1 /

-R2 -N11
3.4

-DC
24V
1.6

-DC
0V
1.7

-DC
24V
1.7

-DC
0V
1.7
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DESIGN

DATE

CHECK

DATE
DATE

ITEM
PROJECT
NO.

SA1

1 0 2

Charger
48V Battery

Switch

Switch is on  1 position，1-2,5-6,9-10,13-14 closed，other open , equpiment can move；
Switch is on  2 position，3-4,7-8,11-12,15-16 closed，other open，equpiment can charge，
conveyor can run；
Switch is on  2 position，full open;

24V+

24V-

1 2

3 4

5 6

7 8

9 10

11 12

13 14

15 16

N -48V

L +48V

-V2 -G1

-G2

-G3

-G4

-R16/

-T16/

48V+/4.0

48V-/4.0

-DC
24V

/5.a.0

-DC
0V

/5.a.0

24VDC /

0VDC /
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DESIGN

DATE

CHECK

DATE
DATE
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ATV310HU40N4A

U1 V1 W1

ATV310H15N4A

U2 V2 W2

R3

T3

BELT
CONVEYOR

TELESCOPIC
MOTOR

FORWARD BACKWARD
FORWARD BACKWARD

DI
1-
1

DI
2-
1

DC
M-
1

DI
1

DI
2

DC
M

U3 V3 W3

UPBrake

U1 V1 W1

PE

3~
M

-U1
FREQUENCY
CONVERTOR

R/L1S/L2T/L3

U/T1V/T2W/T3

LI1

-M1 U2 V2 W2

PE

3~
M

-U2
FREQUENCY
CONVERTOR

R/L1S/L2T/L3

U/T1V/T2W/T3

-M2

LI2 +24V LI1 LI2 +24V

1

2

‎-M2 刹车
M
1~

-KA2
/12.3

-KA1
/11.8

-KA4
/11.5

-KA3
/11.4

-KM2
/5.a.7

LI1 LI2

U3 V3 W3

PE

3~
M

-M3

-KM1
/5.a.6

-FR1
/5.a.6

R1 /

S1 /

T1 /

PE /

R1/1.3

S1/1.3

T1/1.3

PE/1.9

N11
1.5

N11.1
5.a.7
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DESIGN

DATE

CHECK

DATE
DATE

ITEM
PROJECT
NO.

TRAVERSE MOTOR_1 TRAVERSE MOTOR_2

MMT-4Q

30
0

31
1

31
0

31
2

40
0

41
1

41
2

41
0

MMT-4Q

-U3
Controller

BAT+ BAT-

Red:S3 Green:S2 Black:S1

-U4
Controller

BAT+ BAT-

Red:S3 Green:S2 Black:S1

-S11-S12-S13-S11-S12-S13

-KA8
/12.5

Red:Enable Gray:CW

-KA8
/12.5

Black:COMBrown:CCW

-KA9
/12.6

-KA9
/12.6

Red:Enable Brown:CCWGray:CW Black:COM

-KA11-KA10
/12.7

-KA11-KA10
/12.7

U5 W5

-M5

3~
M

V5 U6 W6

-M6

3~
M

V6

48V+ /

48V- /

48V+/2.1

48V-/2.1
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CHECK
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DATE
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Fan 

C0
1

-KA2
/12.3

-KA1
/11.8

1 2

-M8

1~
M

R21 / 5.0

N11 / 5.0

R21/5.9

N11/5.9
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DESIGN

DATE

CHECK

DATE
DATE

ITEM
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NO.

Head lamp

Iight
switch

B0
1

Poteneiometer
selection

Power light
DC
0V

Telescopic brake

A0
1

E0
1

Up

L N

V+ V-

-V2
3W 300 mA

LED DRIVER

-S37

/12.3

-H3

A1

A2
-KA5

/5.a.6

13

14

-S40

-H1

-KA4
/11.5

-KA3
/11.4

A1

A2
-KM2

/3.6

/3.7

A1

A2
KM1

/3.8

/3.8

/3.8

-KA5
/5.a.3

FR1
/3.8

DC24V / 7.2

DC0V / 7.3

DC24V/2.3

DC0V/2.3

N11.1
3.5

Administrator
铅笔
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DESIGN

DATE

CHECK

DATE
DATE

ITEM
PROJECT
NO.

Cabinet
Potentiometer

Handle
Potentiometer

-S11

-R1

-S111

-S113-S112

-R2

-S101

-S103-S102

-KA6
/11.6

-S101 -S111

-S12

-S102 -S112

-S13

-S103 -S113
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8/

DESIGN

DATE

CHECK

DATE
DATE

ITEM
PROJECT
NO.

PLC POWER
SUPPLY

6ES7 288-1ST40-0AA1 SIMATIC S7-200 SMART CPU ST40

DC 24V

-U10
/8.0
/9.0

/10.0
/11.1
/12.1

L+ M

-DC24V
5.a.8

-DC0V
5.a.8
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DESIGN

DATE

CHECK

DATE
DATE

ITEM
PROJECT
NO.

DIa

DI 24x24VDC INPUTS6ES7 288-1ST40-0AA1 SIMATIC S7-200 SMART CPU ST40

-U10
/7.1
/9.0

/10.0
/11.1
/12.1

I0.0
START

I0.1
STOP

I0.2
EXTEND

I0.3
RETRACT

I0.4
FRONT
E-STOP

I0.5
BACK

E-STOP

I0.6
FRONT
LIMIT

SWITCH_1

I0.7
FRONT
LIMIT

SWITCH_2

1M

-S1 -S3 -S9 -S14 -S15-S2 -S4 -S5 -S6 -S10 -S16-S7 -S11
/4.4
/4.8
/6.1

-S13
/4.3
/4.7
/6.4

-DC 24V / 8.0

-DC 0V / 8.0

-DC 24V/8.9

-DC 0V/8.9
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DESIGN

DATE

CHECK

DATE
DATE

ITEM
PROJECT
NO.

DI 24x24VDC INPUTS

DIb

6ES7 288-1ST40-0AA1 SIMATIC S7-200 SMART CPU ST40

-U10
/7.1
/8.0
/10.0
/11.1
/12.1

I1.0
BACK
LIMIT

SWITCH_1

I1.1
BACK
LIMIT

SWITCH_2

I1.2
Front
 anti

dropping

I1.3
back
 anti

dropping

I1.4
UP

I1.5
DOWN

I1.6
FORWARD/
BACKWARD

I1.7
INPUT
SPARE

13

14

-S27-S19 -S23
-S17 -S18 -S20 -S21 -S24 -S25-S22 -S26-S114 -S115

-DC 24V / 9.0

-DC 0V / 9.0

-DC24V/9.9

-DC 0V/9.9
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DESIGN

DATE

CHECK

DATE
DATE

ITEM
PROJECT
NO.

DI 24x24VDC INPUTS

DIc

6ES7 288-1ST40-0AA1 SIMATIC S7-200 SMART CPU ST40

location : Inside Handle 

-U10
/7.1
/8.0
/9.0

/11.1
/12.1

I2.0
ANTICOLLISION

I2.1
FORWARD
/CW

I2.2
BACKWARD

/CCW

I2.3
STRAIGHT
/ROTARY
SELECT

I2.4
INPUT
SPARE

I2.5
HANDLE
E-STOP

I2.6
INPUT
SPARE

I2.7
INPUT
SPARE

-S28

-S29

-S32 -S33 -S34
-S36

-DC 24V / 10.0

-DC 0V / 10.0

-DC24V/10.9

-DC 0V/10.9
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DESIGN

DATE

CHECK

DATE
DATE

ITEM
PROJECT
NO.

DQ 16  DC24V OUTPUTS

DQa

6ES7 288-1ST40-0AA1 SIMATIC S7-200 SMART CPU ST40

DOWN
BELT
FORWARDUPRETRACTEXTEND

TRICOLOR
GREEN&
RUN
LIGHT

TRICOLOR
BUZZER

-U10
/7.1
/8.0
/9.0

/10.0
/12.1

Q0.4 Q0.5 Q0.6 Q0.7Q0.2 Q0.3Q0.1

-KA3

/3.5

/5.a.7

-KA4

/3.6

/5.a.8

-KA1

/3.2

/5.3

-KA6

/6.1

/6.2

/6.4

/6.1
/6.3
/6.4

-H2 -Y1

2M2L+

-HA1

Q0.0

-DC 24V/11.9

-DC 0V/11.9

-DC 24V / 11.0

-DC 0V / 11.0
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DESIGN

DATE

CHECK

DATE
DATE
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DQb

6ES7 288-1ST40-0AA1 SIMATIC S7-200 SMART CPU ST40 DQ 16  DC24V OUTPUTS

Traveling 
motor
1 forward

TRICOLOR
RED
LIGHT

TRICOLOR
YELLOW
LIGHT

Traveling
motor
1 reverses

Traveling
 motor
2 forward

Traveling
motor
2 reverses

BELT
BACKWARD

-U10
/7.1
/8.0
/9.0
/10.0
/11.1

Q1.4 Q1.5 Q1.6 Q1.7Q1.0 Q1.1 Q1.2 Q1.3

A1

A2
-KA7

A1

A2
-KA8

/4.2

/4.3

A1

A2
-KA9

/4.2

/4.3

A1

A2
-KA10

/4.6

/4.7

-H3
/5.a.2

-H4

3M3L+

A1

A2
-KA2

/3.3

/5.4

-DC 24V/12.9

-DC 0V/12.9

-DC 24V / 12.0

-DC 0V / 12.0
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14/

DESIGN

DATE

CHECK

DATE
DATE

ITEM
PROJECT
NO.

1P2P 2P 1P

3P

750

‎直流电源





60120

95
4

510

20
0

60
12

0
60

14
0

60
25

4
60

3KW

2P 2P

ZY
KA

-X
10
0

-Q11 -G3 -G1 -A3 -A1 -A10

-Q
12

-K
1

-K
2

-K
10

-K
0

-Q
20

-Q
21

-Q
22

-Q
23

-Q
25

-Q
26

-E
Z0
1-
K1

-P
03
-
M2

-M1
1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25 26 27 28 29 30 31 32 33 34 35 36 37 38 39 40

-DC24V -DC0V

=C
C1
-X
21

2 3 4 51 7 8 9 106

=C
C1
-X
20

12 13 14 1511

1

2

3

4

=CC1-X50

5

6

7

8

41 42 43 44 45 46 47 48 49 50 51 52 53 54 55 56 57 58 59 60 61 62 63 64 65 66 67 68 69 70

17 18 19 2016

60

Administrator
文本框
DC power
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	设备树
	无结构标识符
	无结构标识符
	无设备标识符
	多线
	/5.a.2
	1    /2.3
	2    /2.4
	3    /2.3
	4    /2.4
	5    /2.3
	6    /2.4
	7    /2.3
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	10    /2.4
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	L3    /1.2
	N    /1.2
	N    /1.7
	N    /5.a.2
	PE    /1.2
	V+    /1.6
	V+    /1.7
	V+    /5.a.1
	V-    /1.7
	V-    /5.a.2


	FR
	-FR1
	多线
	/3.8
	/5.a.6



	FU
	-FU1
	多线
	/1.6



	G
	-G1
	多线
	/2.7


	-G2
	多线
	/2.7


	-G3
	多线
	/2.7


	-G4
	多线
	/2.7



	H
	-H1
	多线
	/5.a.4


	-H2
	多线
	/11.3


	-H3
	多线
	/5.a.2
	/12.3


	-H4
	多线
	/12.4



	HA
	-HA1
	多线
	/11.5



	KA
	-KA1
	多线
	/11.8
	/3.2
	/5.3


	-KA2
	多线
	A1;A2    /12.3
	/3.3
	/5.4


	-KA3
	多线
	/11.4
	/3.5
	/5.a.7


	-KA4
	多线
	/11.5
	/3.6
	/5.a.8


	-KA5
	多线
	A1;A2    /5.a.3
	/5.a.6


	-KA6
	多线
	/11.6
	/6.1
	/6.2
	/6.4
	/6.3


	-KA7
	多线
	A1;A2    /12.5


	-KA8
	多线
	A1;A2    /12.5
	/4.2
	/4.3


	-KA9
	多线
	A1;A2    /12.6
	/4.2
	/4.3


	-KA10
	多线
	A1;A2    /12.7
	/4.6
	/4.7


	-KA11
	多线
	/4.6
	/4.7



	KM
	-KM1
	多线
	A1;A2    /5.a.6
	/3.8


	-KM2
	多线
	A1;A2    /5.a.7
	/3.6
	/3.7



	M
	-M1
	多线
	/3.1
	U1;V1;W1;PE    /3.2


	-M2
	多线
	/3.4
	U2;V2;W2;PE    /3.4


	-M2 刹车
	多线
	1;2    /3.6


	-M3
	多线
	/3.7
	U3;V3;W3;PE    /3.8


	-M5
	多线
	/4.1


	-M6
	多线
	/4.5


	-M8
	多线
	1;2    /5.4



	QF
	-QF01
	多线
	/1.1


	-QF02
	多线
	1;2;3;4;5;6    /1.3


	-QF03
	多线
	1;2    /1.5



	R
	-R1
	多线
	/6.7


	-R2
	多线
	/6.8



	S
	-S1
	多线
	/8.1


	-S2
	多线
	/8.2


	-S3
	多线
	/8.2


	-S4
	多线
	/8.3


	-S5
	多线
	/8.3


	-S6
	多线
	/8.4


	-S7
	多线
	/8.4


	-S9
	多线
	/8.5


	-S10
	多线
	/8.5


	-S11
	多线
	/8.6
	/4.4
	/4.8
	/6.1


	-S12
	多线
	/4.3
	/4.7
	/6.2


	-S13
	多线
	/8.6
	/4.3
	/4.7
	/6.4


	-S14
	多线
	/8.7


	-S15
	多线
	/8.8


	-S16
	多线
	/8.8


	-S17
	多线
	/9.2


	-S18
	多线
	/9.2


	-S19
	多线
	/9.3


	-S20
	多线
	/9.4


	-S21
	多线
	/9.4


	-S22
	多线
	/9.5


	-S23
	多线
	/9.5


	-S24
	多线
	/9.6


	-S25
	多线
	/9.6


	-S26
	多线
	/9.7


	-S27
	多线
	13;14    /9.7


	-S28
	多线
	/10.1


	-S29
	多线
	/10.1


	-S32
	多线
	/10.2


	-S33
	多线
	/10.3


	-S34
	多线
	/10.4


	-S36
	多线
	/10.5


	-S37
	多线
	/5.a.1


	-S40
	多线
	13;14    /5.a.3


	-S101
	多线
	/6.1
	/6.8


	-S102
	多线
	/6.2
	/6.8


	-S103
	多线
	/6.4
	/6.8


	-S111
	多线
	/6.1
	/6.7


	-S112
	多线
	/6.3
	/6.7


	-S113
	多线
	/6.4
	/6.7


	-S114
	多线
	/9.2


	-S115
	多线
	/9.3



	U
	-U1
	多线
	/3.1
	+24V    /3.3
	LI1    /3.2
	LI2    /3.3
	R/L1    /3.2
	S/L2    /3.2
	T/L3    /3.2
	U/T1    /3.2
	V/T2    /3.2
	W/T3    /3.2
	/3.2


	-U2
	多线
	/3.4
	+24V    /3.6
	LI1    /3.4
	LI1    /3.5
	LI2    /3.5
	LI2    /3.6
	R/L1    /3.4
	S/L2    /3.4
	T/L3    /3.4
	U/T1    /3.4
	V/T2    /3.4
	W/T3    /3.4


	-U3
	多线
	/4.1
	BAT+    /4.1
	BAT-    /4.1
	U5    /4.1
	V5    /4.1
	W5    /4.1
	/4.2

	-Black
	多线
	COM    /4.4
	S1    /4.4


	-Brown
	多线
	CCW    /4.3


	-Gray
	多线
	CW    /4.3


	-Green
	多线
	S2    /4.3


	-Red
	多线
	Enable    /4.2
	S3    /4.3



	-U4
	多线
	/4.5
	BAT+    /4.5
	BAT-    /4.5
	U6    /4.5
	V6    /4.5
	W6    /4.6
	/4.6

	-Black
	多线
	COM    /4.8
	S1    /4.8


	-Brown
	多线
	CCW    /4.7


	-Gray
	多线
	CW    /4.7


	-Green
	多线
	S2    /4.7


	-Red
	多线
	Enable    /4.6
	S3    /4.7



	-U10
	多线
	/7.1
	/8.0
	/9.0
	/10.0
	/11.1
	/12.1
	/7.2
	/7.3
	/8.1
	/8.2
	/8.3
	/8.5
	/8.6
	/8.7
	/8.8
	/9.2
	/9.3
	/9.5
	/9.7
	/9.8
	/10.1
	/10.2
	/10.3
	/10.4
	/10.5
	/10.6
	/10.8
	/11.2
	/11.3
	/11.4
	/11.5
	/11.6
	/11.7
	/11.8
	/12.2
	/12.3
	/12.4
	/12.5
	/12.6
	/12.7
	/12.8



	V
	-V2
	多线
	N;-48V;L;+48V    /2.2



	Y
	-Y1
	多线
	/11.7
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